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Feed Assistant

Installation

MENU

MONDAY 08:53
SYSTEM OK*

*

— S

— MANUAL OPRATION (TRYB MANUALNY)
—  DRIVE UNIT (NAPED)
— RELAY (PRZEKAZNIK)

— FEED (KARMIENIE)
—— PROGRAM SCHDULE (PROGRAM)
— VIEW SCHEDULE (PODGLAD)

— NEW SCHEDULE (NOWY)
— FEED SETTINGS (USTAWIENIA KARMIENIA)

ERVICE

Uruchamianie menu:: Wcisnij ENTER

_ VIEW INPUTS (PODGLAD)

VIEW ALARMLOG (PODGLAD ALARMOW)
— VERSION NO. (NR WERSJI)

— DRIVE UNIT (NAPED)

— RELAY (PRZEKAZNIK)

| TIME&DATE (CZAS | DATA)

— LANGUAGE (JEZYK)

Poruszanie sie po menu: STRZAtKI GORA/DOL.
Drugi stopien w menu: PRAWA STRZALKA

Wyjscie z menu: CE




Installation Feed Assistant

1 Bezpieczenstwo pracy, specyfikacja

A UWAGA!

Nigdy nie montuj sterownika w miejscu gdzie
bytby narazony na dziatanie deszczu i wody.

- Jezeli mimo to woda dostanie sie do
sterownika, odtagcz zasilanie i skontaktuj sie ze
swoim sprzedawca.

- Nie wkfadaj niczego do sterownika, zwtaszcza
metalowych elementéw.

- Podtacz sterownik wytacznie do Zrédta AC - Nie
podtaczaj sterownika do zrodet pradu statego
DC np baterii itp.

RYZYKO POZARU | PORAZENIA PRADEM.

A NAPRAWY:

- Nie roztaczaj ani nie modyfikuj samodzielnie
sterownika. Naprawy wykonuje wytgcznie
wykwalifikowany serwis.

- Przed rozpoczeciem jakichkolwiek napraw
nalezy zawsze odtgczyé zasilanie od urzgdzenia.

RYZYKO POZARU | PORAZENIA PRADEM.

A ZASILANIE

Wymagania dotyczgce urzadzen elektrycznych sg
r6zne w poszczegblnych regionach. Upewnij sie, ze
twoje podigczenia spetnig wtasciwe wymagania.

RYZYKO POZARU | PORAZENIA PRADEM.

1.1 Zastosowanie

Sterownik Feed Assistant z oprogramowaniem DUAL FEED
stosowany jest do sterowania paszociggami
dostarczajgcymi jeden lub dwa rodzaje paszy przy pomocy
jednej linii paszowej (system 2 fazowy). Zadawanie paszy
zazwyczaj odbywa sie poprzez 2-fazowe zasuwy. Sterownik
nie moze byé modyfikowany i nie wolno go stosowany do
innych celow.

1.2 Specyfikacja

Ogodlne
Zegar:
Wyswietlacz :

Klawisze:
Bezpiecznik:

Temp. dziatania. :

Wymiary
Waga:

Zasilanie
Napiecie:
Zuzycie pradu. :

Sterowanie:
Naped:

Czujnik przepetn.:
Czujnik obrotow :

Przekazniki:

Awaryjne zasilanie:

24 h. zegar elektroniczny + data

2 x 16 cyfrowy wySwietlacz LCD z
podsSwietlaniem

7 szt.

1szt. T315 mA

0°C - 60°C.

200(szer) x 254(dtugosE) x 98(wys) mm.
1,6 kg.

220-240 VAC, 50/60 Hz.
18 W.

1 szt.

2 szt. (Drugi czujnik opcjonalnie)

1 szt.

4, (max. 230V, 8A OHM obcigzenie)

W przypadku awarii zasilania, bateria wewnetrzna
podtrzymuje wytgcznie prace zegara. Wszelkie zatgczone
programy karmienia zostajg wytgczone.

C€

Daltec A/S, niniejszym deklaruje, ze:

Sterownik Daltec typ Feed Assistant jest wytwarzany

zgodnie z

DYREKTYWA  2006/42/EC

Parlamentu

Europejskiego z dnia 17 maja 2006 o zblizaniu prawa
Krajow Cztonkowskich w sprawie urzadzeh mechanicznych.

Ponadto deklarujemy, ze nie zezwala sie na serwisowanie
urzadzen jezeli maszyna lub system, ktérego jest czeScig
sktadowa, nie jest zatwierdzona jako zgodna z
postanowieniami DYREKTYWY 2006/42/EC oraz z
postanowieniami obowigzujacego w danym Panstwie prawa
Np. jako cato$é, wigcznie z urzadzeniem ktérego dana

Daltec A/S
Tybovej 1

DK - 6040 Egtved

deklaracja dotyczy.

Egtved, 01-07-2009

A /gfc

Michael H. Dall
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Installation

2.1 Mocowanie sterownika

Na ponizszym rysunku przedstawiono miejsce montazu
sterownika Feed Assistant oraz sterowinka kosza
zasypowego Auger control:
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UWAGA!

Nalezy unikaé montowania rur paszowych w
pozycji pionowej. Nalezy wykonywaé potgczenia
pod katem. Montowanie rur paszowych w pozycji
pionowej prowadzi do osuwania sie paszy,
blokowania rury, oraz zwiekszonej iloSci paszy w
rurze.

Planowanie miejsca montazu sterownika Feed Assistant:
- Solidna Sciana pozbawiona wibracji
- Suche otoczenie. Temperatura: powyzej 0°C

- Miejsce, ktére zapewni dobrag widocznosé wyswietlacz
np.nie nastonecznione

- Nalezy uwzgledni¢ odpowiednig wysokos$¢ os6b
obstugujgcych sterownik

- Aby zapewni¢ dobrag wentylacje urzadzenia nalezy wokot
niego zostawi¢ wolng przestrzei minimum 10cm.

- Minimum 1 metr od przetwornicy czestotliwosci,
sterownika wentylacji, stycznikow wysoko napieciowych
oraz pozostatych urzadzen wytwarzajgcych pole
elektromagnetyczne.

- Nie wystawia¢ na dziatanie wysokich temperatur.

Planowanie miejsca montazu sterownika Przeno$nika
srubowego (Auger control):

- Umieszczone blisko silosu. Mozna uzy¢ max. 10 m. kabla
miedzy sterownikiem przeno$nika Srubowego a koszem
zasypowym.
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- Odkreci¢c 4 Sruby z pokrywy sterownika i ostroznie
otworzy¢ sterownik

- Przedni panel sterownika potaczony jest z ptytg gtéwng
przy pomocy przewodu taSmowego, ktory nalezy delikatnie
odtaczyé od ptyty gtéwnej.

Rozmontuj ostroznie
przewod taSmowy

Podtacz:

- Zasilanie 1 szt.
- Sygnat do cewki stycznika napedu 1 szt.
- Sygnat z czujnika obrotow 1 szt.
- Czujnik przepetnienia 2 szt.

- Sygnat hoppera 1 lub 2 szt.

2.2 Montaz sterownika do Sciany

Sterownik nalezy umiescié na solidnej i suchej Scianie w
warunkach powyzej 0 °C.

/@

- Zaznacz otwory w 4 naroznikach sterownika, wykonaj
otwory.

225 mm

- Zamontuj sterownik na poziomie wzroku.

Wszystkie podfgczenia robione sg na dole ptytki scalonej.
Sterownik podtaczony jest do 220 - 240 V i uziemienia.
Uziemienie powinno by¢é dobrej jakosci aby unikngé
zaktocen oddziatujgcych na sterownik.
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A OSTRZEZENIE !

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek napraw nalezy
odtaczyé prad od urzgdzenia.

Nie odtaczaj taSmy dopdki nie odtgczysz zasilania.
Jezeli konieczne jest utrzymanie zasilania przy
zdejmowaniu pokrywy sterownika, pokrywa musi
wisie€ na 2 Srubach.

RYZYKO POZARU | PORAZENIA PRADEM.!

@ UWAGA !

Kable niskiego napiecia musza by¢ prowadzone
oddzielnie od kabli wysokiego napiecia, przy
minimalnej odlegtoSci 10cm. Nalezy uzyé
oddzielonych listew.

@ ATTENTION:
ZAWSZE uzywaj kabli o rekomendowanych

wymiarach.

Aby unikna¢ naktadania sie sygnatéw uzywaj tylko
kabli z wlasciwa iloscig przewodow okreslong
ponize;j.

Wszystkie przekazniki sg bezpotencjatowe.
Maksymalne obcigzenie przekaznika wynosi 230
V/ 8A OHM. ZAWSZE uzywaj zewnetrznego
przekaznika/stycznika, kiedy do przekaznikow
podfaczone sg silniki, lampy fluorescencyjne itd.

Zastosowanie Kabel
L1 Faza
N Zero
E Uziemienie
DRIV NO |Styk do stycznika
DRIVNC |Nie uzywany Ekranormr;y B
85:\\/'/ Styk do stycznika (part no. E440851)
K1 NO Ekranowany 2 x 1
K1 NC Przekaznik 1 mm?2
K1 COM (part no. E440851)
K2 NO Ekranowany 2 x 1
K2 NC Przekaznik 2 mm?2
K2 COM (part no. E440851)
K3 NO Ekranowany 2 x 1
K3 NC Przekaznik 3 mm?2
K3 COM (part no. E440851)
K4 NO Ekranowany 2 x 1
K4 NC Przekaznik 4 mm?2
K4 COM (part no. E440851)
SPEED + |Czujnik obrotow, brgzowy Ekranowany 2 x
SPEED - |Czujnik obrotow, niebieski 0,25 mm?2
FM1 PWR | Czujnik przepet. 1, brgz
FM1 IN Czujnik przepet. 1, czarny Ekrgr;%wrirrms X
FM1 - Czujnik przepet. 1, niebie ’
FM2 PWR | Czujnik przepet. 2, brgz Ekranowany 3 x
FM2 IN Czujnik przepet. 2, czarny 0,25 mm?2

[FM2- | Czujnik przepet. 1, niebie |
CANL+ INie uzywany dla DUAL
CANT- |
CAN1S :
CAN2+ INie uzywany dla DUAL
CAN2- |8
CAN2 S :

3.1 Schemat podigczenia

Schematy podtaczenia znajdujg sie na ostatniej stronie
instrukcji.

3.2 Mounting transient protections

Aby unikngé zaktécen elektromagnetycznych
zastosowac specjalne filtry (ryunek).

3.3 Bezpieczniki

nalezy

00

Regulacja kontrastu.
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Operation and feeding

4 Sterowanie

@@/7@@@’
STOP-ALL
j i MSNSDYASYTEM OOK7:§6 DISPLAY
Zatrzym.UJ(.a nat)'/chmlast Pokazuie aktualne menu
wszystkie jednostki OP

ENTER —

1
O 3,$ POWERON
4

] 7';<:> O ok

-uruchamia menu
-Kasuje alarmy
-Zmienia i zachowuje wartosci

CE Cl

O101C

[}
O 3,5 ALARM

- Kasuje aktualng wartosé
-Wychodzi z menu

Uzywany do przechodzenia wyzej w menu

FORWARD

Uzywany do wchodzenia w aktualne menu

DOWN

Feed Assistant

BACK

Uzywany do przechodzenia nizej w menu

Uzywany do cofania sie w menu

W sterowniku Feed Assistant Dual Feed sterowanie odbywa
sie poprzez nstepujgce menu:

MONDAY 08:53
*SYSTEM OK*

™ MIANUAL OPRATION (TRYB MANUALNY)

—  DRIVE UNIT (NAPED)

" RELAY (PRZEKAZNIK)

— FEED (KARMIENIE)

——PROGRAM SCHDULE (PROGRAM)

™ VIEW SCHEDULE (PODGLAD)

— NEW SCHEDULE (NOWY)

[ FEED SETTINGS (USTAWIENIA KARMIENIA)
——SERVICE

: VIEW INPUTS (PODGLAD)

VIEW ALARMLOG (PODGLAD ALARMOW)
— VERSION NO. (NR WERSJI)

— DRIVE UNIT (NAPED)

— RELAY (PRZEKAZNIK)

— TIME&DATE (CZAS | DATA)

— LANGUAGE (JEZYK)

Uruchamianie menu:: Weisnij ENTER
Poruszanie sie po menu: STRZAEKI GORA/DOE
Drugi stopient w menu: PRAWA STRZAt KA
Wyjscie z menu: CE
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4.2 Zatrzymanie uktadu

Uktad nmozna zatrzyma¢é naciskajgc przycisk <FULL STOP>
po naciSnieciu przycisku nastepuje przerwanie sygmatéw
wychodzacych z przekaZnikéw :

A

OSTRZEZENIE!

Przycisk <FULL STOP> nie zastepuje wylgcznika
bezpieczenstwa poniewaz sterownik i system
nadal pozostaj$ pod napieciem.

Nacisniecie <FULL STOP> powoduje dwie sytuacje:

1. Nacisnij <CE> aby kontynuowac.
2.NaciSnij <ENTER> aby zaakceptowac
zatrzymanie systemu.

_ [ StoP AL STOP ALL
& ENTER = ACCEPT CE = RESTART

| |

System continues

petne

Units stops

4.3 Zataczenie sterownika i kasowanie alarmu

Po zataczeniu zasilania na wySwietlaczu pojawi sie
“ALARM(S) = 1”. Oznacza to, ze staerownik wykryt jeden
alarm. W tym wypadku jest to zalarm zaniku napiecia.
ZatwierdZ i usun alarm poprzez naciSniecie dwukrotnie
przycisku <ENTER>:

MONDAY _ 08:20 ‘
ALARMS = 1
‘ Aby sprawdzié alarm
‘ MONDAY — 08:20 ‘ nacisnij <ENTER>.
20-06 POWER ON Aby skasowac¢ alarm
| naciénij <ENTER>

MONDAY 08:20
* SYSTEM OK *
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4.4 Ustawienie jezyka

Wybor jezyka ustawia sie w zakladce LANGUAGE:

MONDAY 08:56
*SYSTEM OK *

—— MANUAL OPERATION
—— PROGRAM SCHEDULE

—— FEED SETTINGS

—— SERVICE

L LANGUAGE (JEZYK)

4.5 Ustawienie czas i daty

Ustawienia czasu i daty:

MONDAY 08:56
*SYSTEM OK *

MANUAL OPERATION
PROGRAM SCHEDULE

FEED SETTINGS

SERVICE

TIME & DATE (CZAS | DATA)

4.6 Ustawienia napedu paszociggu

Ustawienie napeu paszociggu oraz czujnika przepetnienia:

MONDAY 08:56
*SYSTEM OK *

—— MANUAL OPERATION
—— PROGRAM SCHEDULE

—— FEED SETTINGS

—— SERVICE

- DRIVE UNIT (NAPED)

Paramatr
(ustawienia Opis parametru
fabryczne)

Minimalna ilo§¢ imulséw/minute z
SPEED czujn.ika obrotéw dJal pracy paszociggu z
(250 prawidtowg predkosScia.

impulséw/min)

50-system: 300
60-system: 280
63-system: 250

M. RUN TIME
(060 min.)

Maksymalny czas pracy napedu liczony
po recznym lub automatycznym starcie
napedu. Maksymalny  czas pracy
zabezpiecza uktad przed zbedng pracg w
przypadku pustego silosu. W zaleznosci
od dtugosci paszociagu moze wynosi¢ 10
-600 min.

START CD1
(010s.)

Czas w ktérym czujnik przepetnienia 1
jest nieaktywny i pozwala paszy
pozostatej w rurze mingé czujnik po
zatgczeniu napedu. W zaleznosci od
paszociggu moze wynosi¢ 1 - 999 s.

STOP CD1
(005 s.)

Czas w ktérym czujnik przepetnienia 1
zostanie aktywowany przez pasze zanim
uktad bedzie petny i zostanie zatrzymany.
Mozliwe ustawienia 1 - 999 s.

WEIGHT CD
(100%)

Funkcja uzywana jest do okreSlania
zmiennoSci w przeptywie paszy. JeSli w
skutek niestabilnego przeptywu paszy
ciezko uzyskaé ciagly sygnat z czujnika
przepetnienia istnieje mozliwosé
Zmniejszenia wspobtczynnika wagi.
Mozliwe ustawienia O - 100%

USE CD2
(NO)

Funkcja okresla czy w paszociggu uzywany
jest czujnik przepetnienia nr2 czy nie
(pierwszy czujnik przepetnienia na lini
karmienia). Mozliwe ustawienia YES lub
NO.

START CD2
(010s.)

Taka sama funkcja jak “START CD1".
Uzywana wylgcznie przy zastosowaniu
czujnika przepetnienia nr2.

STOP CD2
(005s.)

Taka sama funkcja jak “STOP CD1".
Uzywana wylgcznie przy zastosowaniu
czujnika przepetnienia nr2.

T.CD2-CD1
(180s.)

Funkcja uzywana wytgcznie przy
zastosowaniu czujnika przepetnienia nr2.

OkreSla czas przenoszenia paszy w
sekundach pomiedzy dwoma czujnikami
przepetnienia.  Obliczenie czasu na
podstawie odlegtosci(Dist.) i ponizszego
WwZzoru:

_ Dist.*60
24

Mozliwe ustawienia 10 - 999 sec.

Time
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4.6.1 Test hapedu i
przepetnienia.

czujnika

Aby przetestowaé naped nalezy uruchomié go w trybie
recznym i zatrzymaé przy uzyciu czujnika przepetnienia
CD1. Uruchom naped recznie i po ok. minucie uaktywnij
czujnik. Po uptywie czasu nastawionego w funcji STOP CD1
naped powinien sie zatrzymaé. JeSli sie nie zatrzymat
mozna go wylgczy¢ recznie naciskajac przycisk <ENTER>.
Jesli naped sie nie wytaczy nalezy sprawdzi¢ podigczenie
czujnika przepetnienia oraz jego czutoSé.

DRIVE UNIT ‘
STATUS READY

SELECT ‘ DRIVE UNIT ‘@
MANUAL OPERATION STATUS ‘RUNN\NG
MANUAL OPERATION @

Keep the system running
DRIVE UNIT Activate the completion
detector after about 1 minute

MONDAY 17:50
* SYSTEM OK *

©)

DRIVE UNIT
STATUS READY

MONDAY 17:50
* SYSTEM OK *

@ UWAGA!

W przypadku montowania nowego paszocigagu
bardzo czesto nalezy wyregulowaé czutosé
czujnika(éw) przepetnienia. Szczegbty regulacji
dostepne sg w instrukcji czujnika.

4.7 Ustawienia przekaznikow

Sterownik ma 5 wbudowanych przekaznikéw. Jeden
przekaznik zarezerwowany jest do napedu. Pozostate mogg
by¢ uzyte do elektrycznych koszéw zasypowych(hopperéw),
wysypow fazowych, alarméw Ilub sterowania innymi
urzadzeniami. opcjonalnych funkcji. Przekazniki mozna
ustawi¢ w menu SERVICE:

MONDAY 08:56
*SYSTEM OK *
MANUAL OPERATION

PROGRAM SCHEDULE

FEED SETTINGS

SERVICE

RELAYS (PRZEKAZNIKI)

4.7.1 Ustawienia przekaznikow dla
paszociggu z jednym koszem
zasypowym i jedng paszg

Sygnat wejsciowy kosza zasypowego powinein byé

podtaczony do przekaznika nrl. W przypadku zastosowania

automatycznego otwierania dozownikow sygnat do
sitownika nalezy podtaczy¢ do przekaznika nr3.

RELAY 1 Funkcja: HOPPER

RELAY 2 Dowolne zastosowanie
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Automatyczne otwieranie dozownikdw:
Funkcja: PULSE
PULSEWIDTH: 60 sekund.

RELAY 3
Bez automatycznego otwieranie dozownikéw:
Dowolne zastosowanie.

RELAY 4 Dowolne zastosowanie lub jako przekaznik

ALARM.

4.7.2 Ustawienia przekaznikow dla
paszociggu na dwa rodzaje paszy.

W paszociggach na dwa rodzaje paszy kosz zasypowy 1
podtaczony jest do przekainika nrl a kosz 2 do
przekaznika nr2. Sygnat kontrolny zasuwek fazowych
nalezy poditgczy¢ do przekaznika nr 3. Przekazinik nr4
mozna wykorzystaé jako alarm, otwieranie dozownikéw lub
dowolng funkcje zdefiniowang przez uzytkownika .

RELAY 1 Funkcja: HOPPER

RELAY 2 Funkcja: HOPPER1

RELAY 3 Funkcja: FEED
Automatyczne otwieranie dozownikow:
Funkcja: PULSE

RELAY 4 PULSEWIDTH: 60 sekund.

Bez automatycznego otwieranie dozownikéw:
Dowolne zastosowanie.

4.8 Ustawienia
funkcje

przekaznikow,

pozostate

Niewykozystane przekazniki mogg by¢ wykorzystane i
zaprogramowane czasowo do sterowania innymi
urzgdzeniami np. os$wietlenie, woda itp. Dostepne sa
nastepujgce funkcje:

Przekaznik ma funkcje stycznika. Mozna go
CONTACT uzyc do  sterowania Bio-Fix®,  woda,
os$wietleniem itp.

PULSE Przekaznik generuje impulsy o okreSlonej
dtugosci pomiedzy 1 - 999 s.

PULSE Przekaznik PULSE ROW jest zatgczany

ROW okreslong ilosc razy z okreSlong dtugoscia
impulsu.
PULSE WIDTH(Dtugosé impulsu) Diugosé
kazdego okresu otwarcia i zamkniecia.
PULSE COUNT: lloS¢ powtorzen

ALARM Funkcja przypisana wytacznie do przekaznika

nrd. Przekaznik zatgcza sie w przypadku awarii
lub zaniku napiecia.

4.8.1 Test przekaznikow

Kazdy przekaznik i podtaczone do niego urzadzeni nalezy
przetestowaé przed wsprowadzeniem ustawien. Aby
sprawdzi¢ przekazniki, ktére nie sg ustawione na funkcje
contact, pulse lub pulse row nalezy przestawi¢ ich funkcje
na dziatanie jako stycznik(CONTACT). Po sprawdzeniu
nalezy pamietaé aby przypisa¢ przekaznikom pierwotne
funckje!
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REL. FUNKT. STA
01 __CONTACT OFF

MONDAY 17:50
* SYSTEM OK *

MONDAY 17:50 MANUAL OPERATION
* SYSTEM OK * RELAY

REL. FUNCT. STA
01 PULSE OFF

5 Ustawienie karmienia

Ustawienia karmienia sterujg procesem zasypania

czyszczenia. Ustawienia znajduja sie w menu "FEED

SETTINGS™:

MONDAY 08:56
*SYSTEM OK *

—— MANUAL OPERATION

—— PROGRAM SCHEDULE

FEED SETTINGS (USTAWIENIA
KARMIENIA)

—— SERVICE

©,

Czas przerwy uzywany jest do skrocenia
czasu potrzebnego do wyczyszczenia linii
po zadawaniu paszy nrl. W przypadku

PAUSETIME 1  dwoch rodzajow paszy bez zaworow

000 min. powrotnych konieczne jest zastosowanie
czasu przerwy, aby wyczyscié linie po
paszy nrl. Nastepnie zatgcza sie czas
oprézniania (jesli jest zdefiniowany)
Parametr uzywany wylacznie przyz
zastosowaniu dwéch czujnikow
przepetnienia.

(S)'(I’)(())P HOPZ']' Zatrzymuje kosz zasypowy zanim pasza

seconds jest wykryta przez czujnik przepetnienia.

Tym samym skraca sie czas czyszczenia
lini po zakonczonym zasypaniu.

M.FILLTIME 2 Maksymalny czas pracy napedu dla

060 minutes paszy nr 2. Patrz M.FILLTIME 1

PAUSE TIME 2 Czas przerwy dla paszy 2. Patrz PAUSE

000 minutes TIME 1.
Czas zatrzymania kosza zasypowego dla

STOP HOPP.2 paszy 2. Patrz STOP HOPP.1

000 seconds

Paramatr
(ustawienia
fabryczne)

Opis parametru

START HOPPER
010s.

Czas oczekiwania pozwalajgcy pozostatej
paszy z poprzedniego cyklu karmienia
mingé kosz zasypowy. Przy zafgczeniu
karmienia kosz  zasypowy  czeka
okreSlong ilo§¢ sekund zanim sie
uruchomi. Mozliwe ustawienie 10 - 999
sec.

EMPTY TIME
000 min.

Ustawienie czasu oprdznienia lini
karmienia zanim caty paszocigg jest
uznany za pusty. 000 means that no
emptying will take place.

Mozliwe ustawienie 0 - 9999 sec.

MAX. EMPTY
060 min.

Maksymalny czas przeznaczony na
oproznianie paszociggu. W przypadku
zamocowania zaworéw na linii powrotnej
czas maks. czas oprozniania odpowiada
czasowi jaki uptywa podacze petnego
obiegu liny w catym paszociggu.

AUTOADJUST
000%

Wskazuje czy sterownik automatycznie
reguluje wartos¢ funkcji “STOP HOPP.”
(patrz nizej). Zaleca sie stosowanie
ustywienia AUTOADJUST na 50%.

ADD. FILLING
000%

Parametr  uzywany wytacznie  przyz
zastosowaniu dwoch czujnikéw
przepetnienia.  OkreSla  jak  szybko
dodatkowa pasza ma dostawaé sie do
paszociggu jesli kosze zasypowe zostaty
zatrzymane zbyt szybko funkcjg STOP AUG
w stosunku do aktualnego poboru paszy.
W paszociggach bez zaworéw na powrocie
ustawienie parametru wynosi 40%. W
ukfadach z zaworami 75%.

M.FILLTIME 1
060 min.

Maksymalny czas pracy napedy dla paszy
nr 1. Jesli ustawiony czas pracy zostanie
przekroczony sterownik wylgczy naped i
wysSwietli alarm.

6 Karmienie, reczne uruchomienie "

karmienia moze uruchomiony recznie oraz

automatycznie. Start reczny procesu karmienia odbywa sie
w menu:

MONDAY 08:56
*SYSTEM OK *

—— MANUAL OPERATION

|— FEED 1

—— PROGRAM SCHEDULE

—— FODRINGSINDST.

—— SERVICE

7 Automatyczne uruchomienie

Sterownik uruchamia proces karmienia autumatycznie na
podstawie czaséw ustawionych w menu Schedule

7.1 Automatyczne karmienie

Czasy karmienia nalezy ustawi¢ w PROGRAM SCHEDULE -
NEW SCHEDULE - FEED:

MONDAY 08:56
*SYSTEM OK *

—— MANUAL OPERATION

—— PROGRAM SCHEDULE

—— VIEW SCHEDULE

—— NEW SCHEDULE
—— FEED
—— FEED SETTINGS.
SERVICE
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Feed Assistant

Operation and feeding

7.2 Automatyczne uruchomienie urzgdzen

podtaczonych do przekaznikow

Przekazniki do otwierania i zamykania dozownikéw oraz
sterowania pozostatych urzadzeh mozna zaprogramowaé w
ten sam sposéb jak pokazano powyzej.

7.2.1 Ustawienie automatycznego startu

Czasy automatycznego startu/stopu nalezy ustawi¢ w men
PROGRAM SCHEDULE -NEW SCHEDULE - RELAYS.

7.2.2 Pokaz zaplanowane wpisy

Istnieje mozliwos podejrzenia wszystkich wpisow w
programie(schedule). W tym celu w menu PROGRAM
SCHEDULE - VIEW SCHEDULE wybierz “ALL SCHEDULES".

MONDAY 08:56
*SYSTEM OK *

—— MANUAL OPERATION
—— PROGRAM SCHEDULE

|— VIEW SCHEDULE

|: ALL SCHEDULES

—— FEED SETTINGS

—— SERVICE

Uwaga:

Istnieje mozliwoS¢é podejrzenie zaplanowanych
wpisbw w manu VIEW SCHEDULE - ALL
SCHEDULES.

O

7.2.3 Usun zaplanowany wpis

Aby usunaé wpis nalezy wejs¢é w podglad wpiswéw,
nacisngé <ENTER> i potwierdzi¢ usuniecie.

8 Bledy i alarmy

Zdarza sie, ze w nowych instalacjach nie wszystkie
ustawienia sg prawidtowe, co powoduje btedy i alarmy. W
przypadku alarméw nalezy zaczg¢é od sprawdzenia
ustawien.

O

Uwaga!

W nowych instalacjach w ciggu kilku pierwszych
tygodni pracy zdarza sie ze czujniki zmieniajg
samoczynnie swojg czutosé. Nalezy wowczas
wyregulowaé czujnik przepetnienia lub czujnik
obrotéw w napedzie.

Page 8

Sterowik sygnalizuje alarm poprzez:

e WysSwietlacz pokazuje ilo§¢ niezatwierdzonych alarméw.
Aby uzytkownik moégt podejrze¢ kazdy alarm nalezy go
potwierdzi¢ przyciskiem <ENTER> lub <CE>.

* Mrugajaca diode alarmowg na pokrywie sterownika.

e Jesli przekaznik nr 4 jest ustawiony jako alarmowy to
jest rozwarty do czasu skazowania alarmu.

¢ Niektére alarmy wytaczajg ukfad.

®

Uwaga!

W przypadku wytaczeniu uktadu przez alarm w
rurach pozostanie pasza. Aby uniknaé sytuacji, w
ktorej zwierzeta dostang zta pasze nalezy
wyczyScié  paszocigg w  trybie  recznym.
Obowigzkiem uzytkownika jest zdignozowanie
przyczyny alarmu oraz usuniecie usterki.

9.1 Rejsetr alarmow (alarmlog)

Sterownik prowadzi rejestr alarméw(alarmlog). Podglad
rejestru dostepny jest w menu SERVICE - VIEW
ALARMLOG:

MONDAY 08:56
*SYSTEM OK *

—— MANUAL OPERATION
—— PROGRAM SCHEDULE

—— FEED SETTINGS

—— SERVICE

VIEW
ALARMLOG(Rejestr
alarmu)

9.2 Alarmy systemu

SYSTEM -DR. TIMES:
Wykryto probe zatgczenia napedu podczas jego pracy lub
czasu przewy.

SYSTEM POWER ON! (System has been stopped!):

Restart sterownika. Wystgpit zanik napiecia na przednim
panelu sterownika. Mozliwe przyczyny:

1. Przerwa w zasilaniu.
2. Rozigczony/luzny przewod tasmowy pomiedzy przednim
panelem a ptytg gtéwng sterownika.

W przpadku zaniku napiecia wbudowana bateria podtrzymuje
prace zegara. Obowigzkiem uzytkownika jest sprawdzanie
ustawien czasu sterownika poniewaz bateria moze sie
roztadowac.

SYSTEM - FE. TIMES:
Wykryto probe zataczenia karmienia podczas pracy lub
czasu przewy napedu.

SYSTEM - FULL STOP:
Catkowite zatrzymanie uktadu. Mozliwe przyczyny:



Operation and Feeding Feed Assistant

- Wecisniety przycisk bezpieczenstwa.
- Ukfad zostat zatrzymany przez alarm.

9.3 Alarmy karmienia

FEED X - STOPPED:
Przerwano proces karmienia. Alarm ten wySwietla sie
zawsze z informacjag o przyczynie zatrzymania karmienia.

FEED X - FILL TIME:

Przekroczono maksymalny czas pracy napedu dla danej
paszy. Maksymalny czas zasypywania mozna ustawi¢ w
menu : FEED SETTINGS. Przyczyng przekroczenia czasu
moze by¢ urwany wysyp paszy lub uszkodzona rura
spustowa.

FEED X - EMPTY TIME:
Przekroczono maksymalny czas oprozniania paszociggu.
Ukfad nie moze wyczysci€ lini. Mozliwe przyczyny:

- Zbyt krétki czas przerwy.
- Zbyt krétki czas oprozniania.
- Czujnik paszy nie wykryt pustej linii.

- Zawoér na linii powrotnej nie otworzyt sie lub jest
uszkodzony.

9.4 Alarmy napedu

DRIV. - SPEED (Paszocigg zostat zatrzymany)

Sterownik otrzymuje zbyt matg liczbe impulséw/minute z
czujnika obrotéw umieszczonego w napedzie. Mozliwe
przyczyny:

1. Ustawienia parametru DRIVE
(impulsy/minute) sg zbyt duze.

UNIT - SPEED

2. Paszocigg zablokowat sie.

3. Zbyt duza odlegtos¢ pomiedzy czujnikiem obrotéw a
kotem napinajgcym w napedzie.

4. Lina paszociggu moze by¢ za luzna, Slizga sie w
napedzie.

5. Zbyt duze obcigzenie napedu. Paszocigg zostat
wylaczony poprzez zabezpieczenie silnikowe napedu.
Jezeli w trakcie uruchomienia w koszu zasypowym
znajduje sie zbyt duzo powracajacej paszy nalezy
zwiekszy€ ustawienia parametru START HOP.

6. Krotki zanik napiecia w napedzie. By¢ mozwe luZzne sg
potaczenia kablowe na zaciskach silnika i wylgcznika
silnikowego lub na listwie sterownika Feed Assistant
przy przekazniku dopowiadajgcym za naped.

7. Wystagpity zakiécenia na przewodzie czujnika obrotow.
Przewéd zasilajgcy czujnik powinien znajdowac sie w
znacznej odklegtosci od przewodow z  wysokim
napieciem zgodnie z instrukcja montazu.

DRIV. - M. RUNTIME (Paszociag zostat zatrzymany!)
Przekroczony maksymalny czas pracy napedu.

przyczyny:
1. Pusty silos.

2. Pasza w silosie zablokowana.
3. Urwany wysyp/rura spustowa.

Mozliwe

9.5 Alarm czujnika przepetnienia

CD1 - START CD (Paszocigg zostaft zatrzymany!)

W trakcie uruczomienia w paszociggu znajduje sie zbyt duzo
powracajacej paszy. Powracajgca pasza nadal mija czujnik
przepetnienia nawet po przekroczeniu czasu paramatru
START CD. Mozliwe przyczyny:

- Zbyt krétki czas parametru START CD. Czas parametru
nalezy ustwi¢ w ten sposéb aby powracajgca pasza
miata wystarczajgca iloS¢ czasu aby mina¢ czujnik.

- Zbyt duza czutoS¢ czujnika przepetnienia.

CD2 - START FM (Paszocigg zostat zatrzymany!)
Patrz powyzej jak dla CD1 .

10 Czesci zapasowe

Pos. Partno. Description Qty
1 EO30130 Ptyta przednia, FA 1
2 EO030135 Przewod taSmowy, FA 1
3 EO030140 Ptyta gtéwna, FA 1
4 E110400 Dtawik M20 1
5 E700395 Dtawik M16 1
6 EO030100 Obudowa FA 1
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Brugervejledning

Feed Assistant connection diagrams.
Connection of: 1 x drive unit and 2 x completion detectors.

Lt L2 L3

EMERGENCY
STOP

L1 (230 VAC)

Feed Assistant back board

00O

T315 mA
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RELAY 4
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ORY 7y

3} K3 ISpeed] ¥w 1 | Fu 2
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Connection to: 2 x drive unit and 2 x completion detector

g
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1L a
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L L3 L1 L2 |3
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2 6 A2 |2 |4 |6
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Completion detector 2

—Blue
Speed sensor S:_gc‘:”l;
R

Completion detector 1

—Blue
Black
Brown

White is not used!

Feed Assistant back board

7y
78 801 Z 31418101718 1

Completion detector 2

—Blue
Speed sensor g:.%ﬁ};
2
0

Completion detector 1

—Blue
Black
Brown

White is not used!

ATTENTION! Always use shielded cables for the completion detector and for the speed sensor in the .drive unit.
RC-link: Transient protectors, part no. E001044, must be mounted over each phase: Over L1-T1, L2-T2 og L3-T3.
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Versionsliste

Feed Assistant connection diagrams
Connection of: 2 x hopper, 1 x phase slides, 1 x return valve

Feed Assistant back board

3 ©
> Hopper1 Hopper 2
s © s o B @
L 8
&z5 @ b I
T315 mA
(80 E i]
38 |2 g
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Actuator controller
— o —
o
\e 0) Signal GND (green) GND _(yellow’
I Signal+_(white) +24V_(brown)
13 |21 13 |21
Al N E A \ ~
2 |14 [22 A2 |4 [22
Connection of: 2 x hopper + 1 x phase slides.
Feed Assistant back board
g ©
>
Q @ Actuator controller
i s
=3 @ m
o
E T315 mA
Eﬂ [ ]
I I %%
Hogger 1 Hogger 2
T — ] —
> S - o
ATTENTION! Always use shielded cables for the completion detector and for the speed sensor in the .drive unit.
RC-link: Transient protectors, part no. E001044, must be mounted over each phase: Over L1-T1, L2-T2 og L3-T3.
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11 Zasada dziatania sterownika, dwa rodzaje paszy - schemat

ZASADA DZIALANIA STEROWNIKA PASZOCIAGU

Cykl karmienia sterownika na dwa rodzaje paszy DALTEC Feed Assistant

h
stap stop
CT‘I CTW
. stat | Hopper | mfitime | Empty} Start | Hopper | Mfitime | Empty |
} hopper 1 1 : : f99d1: hopper 2 2 } : feed2 }
Praca ' Koniec
cyklu karmienia
Naped STOP Naped STOP | Naped
i Pausei i Pausei t
| time 1, | time 2
| I — J e J

Start hopper - czas opdznienia zatgczenia hoppera (10 s.)

Hopper 1 - kosz zasypowy pod silosem z pasza nr1

Hopper 2 - kosz zasypowy pod silosem z paszg nr2

M.Filltime 1 - maksymalny czas pracy napedu dla paszy 1

M.Filltime 2 - maksymalny czas pracy napedu dla paszy 2

CD1 - czujnik przepelnienia

Pause time 1 - czas przerwy pomiedzy zadawaniem paszy 112 (45min.)

Pause time 2 - czas przerwy pomiedzy zadawaniem paszy 2 i czyszczeniem(45min.)
Empty feed1- czas czyszczenia dla paszy 1 (5min.)

Empty feed21- czas czyszczenia dla paszy 2 (5min.)




