INSTRUKCJA OBSLUGI
STEROWNIK PASZOCIAGU DALTEC 1001




Wszelkie prace elektryczne powinien wykonywaé tylko uprawniony elektryk.
Niewtasciwe podlqczenie urzqdzenia do sieci elektrycznej moze doprowadzié do
Smiertelnego porazenia prqdem elektrycznym. Przed przystqpieniem do parc
instalacyjnych, remontowych, serwisowych oraz podczas ustawien sterownika
nalezy zawsze ODEACZYC zasilanie.

1. Opis ogdlny
Sterownik przeznaczony jest do sterowania liniag zadawania paszy.

Sterownik posiada nastgpujace funkcje:

- regulacja obrotéw

- sterowanie czujnikiem przepetnienia

- ustawienie maksymalnego czasu pracy

- sygnat kontrolny dla elektrycznego kosza zasypowego

2. Sterowanie

Po podifaczeniu zasilania sterownik zatacza si¢ naciskajac zielony przycisk ,,START” lub
za pomoca zewngtrznego sygnatu startowego. W obydwu przypadkach sygnat startowy
powinien by¢ przynajmniej 1 sekundowy.

»»START” — Uruchamia jednostke napedowa / paszociag. Po naci$nigciu przycisk
nalezy przytrzymac go przez 1 sekundg.

»»STOP” — Zatrzymuje jednostke napedowa / paszociag. Przycisk uzywany jest
rowniez do resetowania sterownika.

UWAGA!

Przy uruchamianiu linii zadawania paszy czujnik przepetnienia jest wylaczony
ze wzgledu na ustawienia ,,Min. time” (Czasu minimalnego). Dlatego nie nalezy
restartowac systemu, gdy paszociag jest pelny, poniewaz do paszociagu dostanie
si¢ podwdjna ilos¢ paszy, co spowoduje jego przetadowanie.



3. Opis pokrywy sterownika

ZASILANIA, Zielony
Dioda $wieci na zielono, gdy do sterownika podtaczone jest zasilania.

JEDNOSTKA NAPEDOWA, Zielony

s Dioda mruga na zielono od momentu zataczenia si¢ napedu do uptynigcia
‘ ’ czasu, gdy czujnik przepelnienia jest nieaktywny oraz do momentu zataczenia
Qg sygnatu kosza zasypowego. Dioda $wieci ciagtym §wiatlem na zielono podczas

pozostatego procesu pracy paszociagu.

CZUJNIK PRZEPELNIENIA, Zielony

Dioda s$wieci na zielono, gdy paszociag zostal wytaczony przy pomocy
czujnika przepelnienia. W przypadku ustawienia zbyt krétkiego czasu dziatania
czujnika paszociag moze wylaczy¢é sie zbyt wcze$nie. Nalezy wowczas
sprawdzi¢ ustawienia czasu czujnika przepetnienia.

ALARM - OBROTY, Czerwony

Dioda mruga na czerwono, gdy paszociag zostat wylaczony przy pomocy
czujnika obrotéw jednostki napgdowej. Prawdopodobne przyczyny:

- Zbyt luzny przewdd czujnika;

- Uszkodzony przewdd czujnika;

- Nieprawidlowe polozenie czujnika;

- Przepelnienie uktadu;

- Ciato obce w napegdzie lub rurze paszociagu;

- Zuzyte bieznie kota napgedowego;

- Zbyt czule ustawienie funkcji ,,Transport” w module Y037.

w & ALARM - MAKSYMALNY CZAS, Czerwony

Dioda mruga na czerwono, gdy paszociag zostat wylaczony z powodu
przekroczenia maksymalnego czasu pracy paszociagu. Prawdopodobne

przyczyny:

- Ustawiono zbyt krétki maksymalny czas pracy paszociagu;
- Ustawiono zbyt niska czuto$¢ czujnika przepetnienia;

- Nie ma paszy w silosie;

- Pasz w silosie mogta si¢ zablokowac;

- Nie wszystkie dozowniki zostaly zamknigte.



4. Alarmy i restart paszociagu

Ze wzgledow bezpieczenstwa sterownik nalezy resetowa¢ po wystapieniu awarii przed
zalaczeniem paszociagu. Aby zresetowa sterownik nalezy przytrzymac przycisk
»STOP/RESET” przez 2-3 sekundy.

UWAGA!

Nie mozna restartowac paszociagu, gdy zewnetrzny sygnat startowy jest
aktywny. Przed zresetowaniem sterownika nalezy wylaczy¢ zewngtrzny
sygnal startowy.

5. Wybér kosza zasypowego.
Istnieje mozliwos¢ podtaczenia dwoch elektrycznych koszow zasypowych do jednego
sterownika Daltec 1001. W takim przypadku sterownik musi by¢ wyposazony w specjalny

przetacznik przy pomocy, ktérego bgdzie mozna wybra¢ odpowiedni kosz zasypowy,
ktéry bedzie uruchamiany do napetniania paszociagu.

Specjalny przetacznik do wyboru kosza zasypowego.

Pozycja przetacznika:

G(:)RA: Sygnat na zacisku 11
DOL: Sygnat na zacisku 12




6. Czesci skladowe sterownika
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Zabezpieczenie silnika

Modut sterujacy Y037

Przekaznik pomocniczy dla sterowania elektrycznym koszem zasypowym
Listwa zaciskowa

UWAGA!

Przy podtaczeniu przewodow do sterownika nalezy zachowa¢ odstgp min.
10 cm pomiedzy przewodami wysokiego i niskiego napigcia. Nalezy
uzywac oddzielnych dfawikow.



6.1.Listwa zaciskowa

Nr Opis Kolor

Faza 230 VAC

Faza 230 VAC

Faza 230 VAC

Zero

| | W=

Czujnik indukcyjny (obrotéw) +
Maks. 25m., przewod 1mm?2, wytacznie do czujnika Daltec Brazowy

6 GND (uziemienie)
Czujnik obrotéw (-) Niebieski
Czujnik przepetnienia (-) Niebieski

7 18-28 VDC wyjscie, max 30mA
Czujnik przepetnienia(+) *1 Brazowy
Przekaznik dla elektrycznego kosza zasypowego

8 Aktywny GND (uziemienie) Czarny
Sygnat czujnika przepelnienia *2

9 GND (uziemienie) dla:
Startu automatycznego

10 Aktywny GND (uziemienie)
Startu automatycznego

11 Przekaznik wewngtrzny *3

12 Przekaznik wewngtrzny *3

1). Czujnik przepetnienia DALTEC, typ 10-40 VDC
2). Sygnat bez potencjatu
3). Dodatkowe

6.2. Podlaczenie silnika jednostki napedowej

Silnik jednostki napgdowej podtacza si¢ do zaciskow T1, T2, T3 znajdujacych si¢ w
styczniku. (przekaznik termiczny).

Ustawienie wartosci pradowych na przekazniku termicznym.
Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage, aby ustawi¢ wartos¢ pradowa na przekazniku termicznym
tak, zeby odpowiadata wartosci pradowej silnika.

6.3. Podlaczenie czujnika przepelnienia lub czujnika WLACZ / WYLACZ

Do sterownika mozna podiaczy¢ trzy rodzaje czujnikow:
A) Czujnik przepetnienia, 10-40 VDC (mocowany na rurze paszociagu).



NIEBIESKI Zacisk nr 6

BRAZOWY Zacisk nr 7
CZARNY Zacisk nr 8
BIALY NIE PODLACZAC

B) Czujnik automatycznego startu (WLACZ / WYLACZ). DOL 33R

BRAZOWY Zacisk nr 3 (faza)
NIEBIESKI Zacisk nr 4 ( N)
PRZEWOD nr3 Zacisk nr 10
PRZEWOD nrl Zacisk nr 6
PRZEWOD nr4 Zacisk nr 8

Czujnik DOL33R zataczy uktadu tylko w momencie, gdy nie bedzie paszy w miejscu
mocowania czujnika a ustawiony czas op6znienia (do 10 min.) juz minat.

C) Czujnik topatkowy
Czujnik topatkowy nalezy podtaczy¢ pod zaciski nr 6 i 8. Po zataczenia topatki przez
pasz¢ czujnik wytaczy uktad.

6.4. Automatyczny start / zewnetrzny sygnal startowy

Uktad moze by¢ zataczony automatycznie przy uzyciu zegara lub czujnika (zacisk nr 9 i
10). Uwaga! Sygnatl nie moze posiada¢ napigcia.

7. Alarm zewnegtrzny
Sterownika Daltec 1001 posiada styki alarmowe. Alarm uruchamia si¢ w gdy:

- przekroczony jest maksymalny czas pracy uktadu
- czujnik obrotéw wytaczy uktad

UWAGA!

Po wystapieniu alarmu nalezy zresetowac sterownik przed jego ponownym
uruchomieniem, w tym celu nalezy przytrzymac przycisk STOP/RESET
przez 2-3 sekundy.

Nie mozna zresetowac sterownika, kiedy zewngtrzny sygnat startowy jest
nadal aktywny. Sygnat zewngtrzny musi by¢ zatrzymany przez minimum 2
sekundy.

Podtaczenie alarmu:
A1l oraz A2 podtaczy¢ pod zaciski nr 11 i nr 5 na 11-biegunowym gniezdzie modutu Y037.
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8. Sterowanie
Przed przystapieniem do pracy ze sterownikiem Daltec 1001 nalezy koniecznie sprawdzi¢
ustawienia modutu YO037.

UWAGA!
Przed przystapieniem do prac instalacyjnych, remontowych, serwisowych oraz
podczas ustawien sterownika lub napedu nalezy zawsze ODLACZYC zasilanie.

Modut sterujacy Y037

"Min. time”
"Max. time”
"Transport”

"Function”

Status led
Relay led

»Min. time” 10-300 sekund

,»Czas minimalny” okresla okres, w ktérym czujnik przepetnienia ,,nie widzi” paszy po
zalaczeniu paszociagu. W trakcie tego czasu powracajaca pasza przechodzi przez czujnik nie
powodujac wylaczenia uktadu.

»Max. time” 15 minut do 9 godzin

Czas maksymalny okresla maksymalny czas pracy paszociagu, potrzebny do zasypania calego
uktadu. W przypadku, gdy czas zasypania przekracza zadana warto§¢ wowczas uktad
zatrzymuje si¢ a lampka ,,Time Alarm” zaczyna migac.

,» Transport” 2-10 Hz

Okresla ilos¢ impulséw, ktére w ciagu sekundy otrzymywane sa z czujnika kota napedowego.
W przypadku, gdy ilo$¢ otrzymywanych impulsOw zmniejsza si¢ w stosunku do ilosci
nastawionej w uktadzie nastgpuje bezpieczne zatrzymanie. Bezpieczne wylaczenie ukiadu
powiadamiane jest przez migajaca lampke na pulpicie sterownika.



Standardowe ustawienie to ok. 4 Hz. Aby znalez¢ prawidlowe ustawienie funkcji ,,transport”
nalezy kreci¢ powoli potencjometrem zgodnie z ruchem wskazéwek zegara do momentu
zalaczenia si¢ napedu. Po zataczeniu si¢ napedu przekreci¢ potencjometr o 20 ° do tytu.

Funkcja 0 - 100%

Okres$la opdznienie czasu dodatkowego przekaznika(jesli jest) tym samym opdznienie
elektrycznego kosza zasypowego (hoppera) lub innego urzadzenia -elektrycznego
podiaczonego pod ten przekaznik. Op6znienie pozwala na przejscie paszy na powrocie przez
kosz zasypowy po zataczeniu paszociagu. Czas opdznienia zaczyna by¢ liczony, kiedy ,,Min.
time” (Czas minimalny) zostanie zakonczony.

CZAS >

"Min.time" (Czas min.) | "Function" Zadawanie paszy
Przekaznik wytaczony Przekaznik zatagczony

Start Stop

Skala op6Znienia oparta jest na ustawieniach logarytmicznych i przedstawia si¢ w nastgpujacy
sposob:

Ustawienie Opodznienie
0% 0 sekund
25% 50 sekund
50% 2 minuty
75% 7 minut
100% 15 minut

8.1.Diody modutu sterujacego Y037

Swiatto ciagle $wieci si¢ gdy:

- Zasilanie jest podiaczone

- Naped paszociagu pracuje, czas opdznienia funkcji ,,Czas minimalny” 1 ,,Funkcja” zostat
zakonczony.

4

Swiatto miga :
- Po uruchomieniu napgdu oraz do momentu zakonczenia ustawionego czasu opdznienia

funkcji ,,Czas minimalny” i ,,Funkcja”
- Gdy alarm nie zostat skasowany

8.2. Czerwona dioda modutu sterujacego Y037

Swiatto ciagle $wieci sie gdy:
- zalaczone jest wyjscie, pod ktére podtaczony jest naped paszociagu

7

Swiatfo miga :
- Gdy zewngetrzny sygnat startowy (na zaciskach 9 i 10) jest aktywny podczas kasowania lub

ponownego podiaczenia zasilania do sterownika. Ze wzgledow bezpieczenstwa nie mozna
uruchomi¢ uktadu przy pomocy sygnatu zewngtrznego w trakcie kasowania uktadu lub
podiaczania zasilania. Nalezy zmieni¢ sygnat startowy.



9. Lista cze¢Sci zapasowych
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Lp  Nrczesci Nazwa llos¢
1 E001056 Stycznik Danfos Cl 9, 230/50 1
2 E020040 Przetacznik pomocniczy Danfoss CB-S 1
3 E020005 Gniazdo modutu YO36/37 1
4 E020020 Przekaznik 1
5 E021001 Modut sterujacy YO37 1
6 E021011 Ptytka obwodu diod dla YO37 1
7 E122102 Przetacznik 1
8 - Przekaznik przecigzeniowy 1
9 E110316 Listwa zaciskowa 1

10 E001200 Naklejka ostrzegawcza 1

11 E020015 Naklejka na panel przednia 1

12 E110329 Ptyta montazowa 1

13 E110325 Oboddowa Fibox, spéd 1

14 E101301 Przycisk startu, zielony 1

15 E102002 Przycisk stop/reset 1

16 E110336 Obo6dowa, wierzch 1

Rodzaje przekaznikow przecigzeniowych:

Daltec 1001, czesé nr700021-0:

Lp  Nrczesci Nazwa llosé
8 E001058 Przekaznik przecigzeniowy 1,2-1,9A 1

Daltec 1001, cze$é nr700021-1:

Lp  Nrczesci Nazwa llosé
8 EO001059 Przekaznik przecigzeniowy 1,8-2,8A 1

Daltec 1001, czesé nr700021-2:

Lp  Nrczesci Nazwa llosé

8 E001060 Przekaznik przecigzeniowy 2,7-4,2A



10. Schematy podlaczeniowe

10.1. Jeden naped paszociggu (3-fazowy) z zegarem zewnetrznym.
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10.2. Dwa napedy paszociagu (3-fazowe).
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Stycznik wewnatrz sterownika potaczy¢ ze stycznikiem zewngtrznym zaciskami Al.
Usuna¢ przewdd taczacy stycznik wewngtrzny (zacisk A2) z gniazdem modutu YO37
(zacisk 3). Zacisk 3 moduty YO37 potaczy¢ z zaciskiem 95 stycznika zewngtrznego.
Zacisk 95 stycznika zewngtrznego potaczy¢ z zaciskiem A2 stycznika zewngtrznego i
wewnetrznego.



10.3. Jeden naped paszociggu (3-fazowy), zegar zewnetrzny i kosz zasypowy z
augerem sterowany przy pomocy dodatkowego przekaznika.
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10.4. Jeden naped paszociggu (3-fazowy), zegar zewnetrzny i dwa kosze zasypowe z
augerem sterowane przy pomocy dodatkowego przekaznika.
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10.4. Podlaczenie kosza zasypowego z augerem 24V ze sterownikiem Daltec 1001.
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ATTENTION! Polarity:

Daltec 1001 Auger controller
AUGER Start signal +
GND Start signal -




